
JKW-G12(J)SM无功功率补偿控制器

使用说明书 V1.2

浙江金罗电气科技有限公司



电网系统要求

用于三相平衡电网的无功补偿控制

额定电压380V

工作频率范围

50Hz

工作电流范围

0.05A-5.5A

输入电流阻抗

<0.01欧姆

控制器功耗

<3.5VA

节点输出触点容量

最大连续电流：1.5A

最大峰值电流：5.0A

最大电压：       440V

V端子额定连续电流：10A

风机控制触点容量

最大连续电流：5.0A

触点类型：常开触点

最大控制电压：440V

目标功率因数设置范围

0 7 0 7从感性 . 到容性 .

取样电压模式

线电压

投切延时范围

1S-120S

电容切换模式

循环投切

先投后切

编码投切

对谐波不敏感

停电参数不丢失

安装方式

嵌入式安装，倒钩附件固定

尺寸

开孔尺寸：113mm×113mm

外形尺寸：168 120 55mm× mm× mm

温度

工作温度：-25℃～60

储存 ： 3

℃

温度 - 0℃～85℃

防护等级

IP30

技术规格

连接方式

可拔插端子

重量

0.8Kg(净重)

电压允许波动范围

额定电压的-80% - +120%

过压保护

过温保护

过电压畸变率保护

自动识别同名端

辅助自动识别电压电流信号接线

最小工作电流 50mA

JKW-G4JSM     4 回路 节点输出

    JKW-G8JSM  8 回路 节点输出

JKW-G12JSM  12回路 节点输出

JKW-G12SM   12回路  有源负12V输出

有源输出容量 

-12V/8mA 每回路

海拔

<2000米



外形尺寸
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安装操作步骤

接线流程
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节点输出接线图4回路
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注：本接线图要求散热风机工作电压与交流接触器线包电压相同

M2

M1 V

1 2 3 4 5 6 7 8

散
热

风
机

25 26 27 28 29

S1 S2

A

B

C

来自总柜电源 负载

节点输出接线图8回路
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注：本接线图要求散热风机工作电压与交流接触器线包电压相同
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注：本接线图要求散热风机工作电压与交流接触器线包电压相同

电容柜母排
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来自总柜电源 负载

节点输出接线图12回路

注：风机电压220V

26号端子空置

26号端子空置

过零投切开关

无触点开关
过零投切开关

无触点开关

交流接触器

小型断路器

电抗器

电容器

小型断路器

电抗器

电容器

有源输出容量每回路 -12V/8mA



主要功能操作流程

JKW-G12JSM

设置参数

选择参数 调节参数 调节参数

长按操作

模式选择

参数设置按钮

按钮

递增按钮

递减按钮

键盘

投入电容

切除电容

端子M1

端子M2

闭合

端子M1

端子M2

打开

同名端自动识别

人工辅助接线识别

长按2秒钟

选择参数 存储参数

结束设置参数

自动运行 手动运行 手动运行 自动运行

手动操作

手动目标选择
编码参数复制粘贴



识别模式识别模式识别模式

识别模式

人工辅助识别电压信号与电流信号接线方式

在A方案下 功率因数的识别

保存当前显示的识别结果

在B方案下的识别功率因数

放弃识别结果

识别结束识别结束

注 ：本识别方法适用于所有接线错误导致的功率因数显示异常（也包含同名端错误）1 。

注 ： 。2 本方法不适用于自然功率因数显容性的用电场合及单相电网（未补偿电容器时功率因数）

注 ：3 本方法要求取样二次电流幅度大于100mA以上。

在唯一方案下的识别功率因数

注 ：4 当只有唯一方案时，数码管的第一位不会显示” ”或” ”字符。

注 ：用户必须具备估计系统功率因数大致范围的能力,当同时出现 、B两个识别方案时才能正确选择。5 A

识别过程约5秒钟

同时显示功能符号

同时按2个键2秒钟

识别模式



快捷启动电流信号同名端识别功能

注 ：本功能只能自动解决信号同名端错误，对于相位错误则不适用（使用人工辅助接线识别功能解决）1 。

注 ：2 本方法要求取样二次电流幅度大于100mA以上。

注 ：将同名端自动识别功能打开后，控制器将自动启动及结束识别过程，无需人工干涉。3

自动识别功能
已启动
显示功能符号

同时按2个键2秒钟

自动运行
功率因数 

自动运行
功率因数 

Au S1
S2

Au S1
S2

设置结束

自动运行
功率因数 

相位错误

B

A

C

Au S1
S2

自动运行
功率因数 

相位错误

B

A

C

同名端自
动识别中

Au S1
S2

电流信号同名端自动识别过程

发现同名端
错误并告警 相位错误

B

A

C

自动启动识别过程
并显示识别标志

自动运行
功率因数 

Au S1
S2

自动识别过程结束
告警符号及识别标志消失
功能符号保留显示

同名端自动识别结束



手动运行

自动运行

2 3 4 5 6

7 8 9 10 11 12

预投入指示符

预切除指示符

1-6回路投切指示符

电流信号同名端自动识别进程指示符

自动运行模式

手动控制投切电容器

参数预置模式

角度自动识别模式

手动控制M1-M2节点的闭合及断开

感性功率因数

容性功率因数

参数单位

其它指示符见控制参数预置菜单

显示字符说明

风机散热畸变保护过   压

Max

欠   补过   补

投入因数
切除因数
投切延时
过压门限
畸变门限
散热门限
参考容量
输出编码
切换模式
初始相位
C T   变比自动运行

手动运行 功率因数系统电压总柜电流
电压畸变环境温度待补功率

相位错误

B

A

C

过温保护

82 3 4 5 6 7 9 10 11 12

K V ar
VA
℃

秒
同名端自
动识别中

%
循环投切

编码投切

先投后切

识别模式

Au S1
S2

K V ar秒VA℃ %

识别模式

Au S1
S2

同名端自
动识别中

符号

7-12回路投切指示符

符号含义

驱动风机节点闭合指示符

电压畸变率超过畸变阈值指示符

电压超过过压阈值指示符

欠补偿指示符

环境温度超过65℃指示符

电流或电压信号取样错误指示符

畸变保护

过   压

Max

欠   补

过   补

相位错误

B

A

C

过温保护

过补偿指示符

符号 符号含义

风机散热

功率因数 

系统电压 

总柜电流

电压畸变 

环境温度 

待补功率

显示电网功率因数菜单

显示电网电压菜单

显示总柜电流菜单

显示电网电压畸变率菜单

显示环境温度菜单

显示待补偿无功功率菜单



控制参数预置

参数名称：投入目标功率因数

出厂默认：0.98

调节范围：        0.7-       0.7

投入因数

切除因数

投切延时

秒

过压门限

V

参数名称：切除目标功率因数

出厂默认：1.00

调节范围：        0.7-       0.7

畸变门限
%

参数名称：投切延时

出厂默认：30 秒

调节范围：1-120 秒

参数名称：过压门限

出厂默认：420 伏

调节范围：380-456 伏

参数名称：电压畸变率门限

出厂默认：5%

调节范围：OFF-30 -50%

注：选择OFF表示禁止过

%

电压

        畸变率保护功能

按住约2秒钟启动参数预置程序

调节参数

调节参数

调节参数

调节参数

调节参数



参考容量
K V ar

切换模式

循环投切

循环投切

编码投切 先投后切

参数名称：电容器编码参考容量

出厂默认：10.0KVar

调节范围： 0.1-500.0KVar

参数名称：电容器切换模式

出厂默认：

调节范围：

循环投切：在负载稳定的情况下每1小时发生

                  一次 电容的动作。空闲电容替换工作

循环投切

输出编码

2 3 4

1-4回路电容器编码

输出编码

85 6 7

5-8回路电容器编码

输出编码

9 10 11 12

9-12回路电容器编码

散热门限

℃

参数名称：启动风机散热门限

出厂默认：35℃

调节范围：0-65℃

向右移动光标

递增调节编码

参数名称：1-12回路电容器容量编码设置

出厂默认 1

0 1…9

：

调节范围： - -F

注： 0     本回路失效(未驱动电容器组)

        1-9 当前回路电容容量与参考容量比列

        F     本回路输出一直有效,直到保护事件有效为止

例如：第1回路的电容容量为10KVar,参考容量为10KVar

           第1回路编码值为:10/10=1

例如：第1回路的电容容量为15KVar,参考容量为5KVar

           第1回路编码值为:15/5=3

当环境温度超过此阈值，M1-M2

节点会闭合，动作回差5℃。

端子M1

端子M2
风机散热

调节参数

调节参数

调节参数

电容器编码参考容量一般情况下取第一只电容器容量,只有计算

编码参数出现非整数编码时,才考虑设置小于第一只电容器容量

的数值。

对于没有驱动电容器组的

回路编码值设为0，固定

补偿回路编码值设为F。

控制参数预置

选择上一个参数（短按）

复制粘贴编码参数（长按）

先择下一个参数（短按）

退出参数预置（长按）

操作要点：为了方便快捷设置多组

相同编码参数，在输出编码菜单下

用户长安左边第一个 按键后,控制器

会将当前回路设置的编码值自动复

制粘贴到后续回路中去。达到一次

性设置多回路编码参数的目的。
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控制电容器投切节点闭合 控制电容器投切节点断开请求投入一组电容 请求切除一组电容

Q(KVar)

Target COSΦ

t(S)

2

2 3

4

3

3

2

32

2

3

先投后切          

编码投切 

循环投切          

初始相位

C T   变比

A

参数名称：初始相位

出厂默认：

调节范围： 识别模式Au S1
S2

参数名称：取样电流互感器变比

出厂默认：500

调节范围：50-9000

设置值为变比的分子值，比如500/5A的互感器设置值为500.

识别模式

Au S1
S2

表示输入控制器的电流信号 极性与接线图一致同名端

表示输入控制器的电流信号同名端极性与接线图相反

表示控制器自动识别电流信号的同名端极性

表示控制器按辅助识别的结果显示功率因数

Au S1
S2

       注：通过参数预置菜单将初始相位改成            没有意义，

              必须在自动运行模式下操作快捷按键启动辅助识别过

              程，才能完成电压电流信号相位的自动识别。

       

识别模式

长按2秒钟保存修改参数并退出参数程序

调节参数

调节参数

控制参数预置



电力参数：系统功率因数

电力参数：系统电压

电力参数：总柜一次电流

电力参数：系统电压畸变率

电力参数：电容柜环境温度

电力参数：需要补偿的无功功率

风机散热

自动运行 待补功率

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

K V arr

风机散热

自动运行 环境温度 

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

℃

风机散热

自动运行 电压畸变

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

%

风机散热

自动运行
系统电压

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

V

风机散热

自动运行
总柜电流

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

A

风机散热

自动运行
功率因数 

82 3 4 5 6 7

Au S1
S2

显示电力参数



排除故障

系统存在大量的感性负载，控制器没有
投入任何电容器组。

控制器是否未处在自动运行状态
检查信号初始角度是否设置正确
检查是否没有去除CT短路桥
是否有过压、欠压、过畸变率标志出现

故障现象 解决方法

预投入指示符或预切除指示符频闪 当感性电流或容性电流处在灵敏度
附近波动时，就会出现。这属正常
现象。

感性电流很小，控制器投完所有电容器组 检查 设置是否正常。
高分断是否闭合。

信号初始角度

报警指示符被显示
检查 设置是否正常。
当电流与电压信号的角度差处在
坐标系的第2、3象限时，此标志
会被显示。

信号初始角度

接通电源控制器无任何显示
检查供电电压是否大于300V,
熔断器是否正常。

错误信息

提示符
    

提示符含义 建议措施

电流信号幅度小于100mA 检查CT短路桥及负载大小

没有找到初始角度 等负载稳定后再启动识别

电压(V)

t(时间)

过压保护门限

过压 回差

过压切除 过压保持
禁止投入

正常投切正常投切

过 压报警原理电

以1秒时间间隔
切除所有回路

过压 回差=过压门限*0.984
过   压

Max

过电压畸变率报警原理

t(时间)

THDv%

过畸变率 门限保护

过 回差畸变率

过畸变率切除 过电压
保持禁止投入

畸变率 正常投切正常投切

以1秒时间间隔
切除所有回路

过 回差= -2.0%畸变率 变率保护门限
畸变保护

报警原理

相位错误

B

A

C

欠电压报警 提高电压信号输入电压



浙江金罗电气科技有限公司
电话
传真：
地址：浙江省乐清市柳市荷岙工业区

：0577-62795478
0577-62797566

V1.0 建立初始版本
V1.1 修改液晶显示字符字体 
V1.2 增加欠压指示符说明
                  增加软件版本显示菜单 设置键+递减键
                  电压输入范围由 %- %改成 %

2019/05/03 
2019/05/04 

90 120 80 -120%
                  软件版本 V2.5
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